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ARBEITSERGONOMIE

Anwendung fiir die Fertigungsindustrie —
Verbesserungen der Arbeitsergonomie

MAMMENFASSUNG

Der Einsatz von Cobots mit geringem Programmieraufwand
verkiirzt die Palettierungszeit, optimiert die Arbeitsergonomie
und entlastet menschliche Mitarbeiter von kérperlich
anstrengenden Tatigkeiten.

MGANGSSITUATION

Monotone und repetitive Aufgaben im Bereich der Verpackung
und Palettierung missen automatisiert werden. Diese
Tatigkeiten sind wegen GroRe und Gewicht der umgeschlagenen
Produkte haufig korperlich anstrengend.

MJEKTBESCHREIBUNG

Die Reichweite der Arme von Verpackungsrobotern muss groR
genug sein. Die Aufgabe bestand darin, unterschiedliche
Schachteln aufzunehmen und auf einer Palette zu platzieren.
Cobots fiihren selbst ermiidende Tatigkeiten effizient aus und
unterstiitzen das ergonomische Arbeiten von Menschen.

EERENZEN

https://www.procobot.com

MUSTRIE 4.0 - MERKMALE

Ergonomische Betrachtungen riicken dank der neuen
Moglichkeiten der roboterunterstiitzten Industrie 4.0 vermehrt
in den Mittelpunkt des Interesses.

Frei verwendbar

u [ LABS
4 NETWORK
n INDUSTRIE 4.0

El LIGTE
9
1 Politechnika Wroctawska

smart robotic solutions

R
e ProCobot (2 UNIVERSAL ROBOTS

Mo NUNG

Flexible Roboter transportieren Lasten und verfiigen lber die
erforderliche Reichweite. Ihre Programmierung und das Erlernen
der fir Menschen intuitiven Handgriffe stellt eine
Herausforderung dar. Die jeweiligen Aufgaben werden in
Einzelprozesse aufgeteilt, die systematisch automatisiert
werden. Die Implementierung soll innerhalb von rund 3 Wochen
stattfinden. Das effiziente Palettieren von Schachteln erfolgt in
vordefinierten Mustern, die erlernt werden missen.
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Pawet Lewandowski
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NDARDISIERUNGSANSATZE
Die Interoperabilitat des Roboters mit der Produktionsanlage und

extern angebundenen Systemen basiert auf den offenen Standards
der OPC UA und Companion Specifications.
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